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数学
[bookmark: _GoBack]考生注意：
1．试题版权归浙江省教育考试院所有
2．本试题卷分选择题和非选择题两部分，共6页，满分120分，考试时间120分钟．
3．答题前，请务必将自己的姓名、准考证号用黑色字迹的签字笔或钢笔分别填写在试题卷和答题纸规定的位置上．
4．答题时，请按照答题纸上“注意事项”的要求，在答题纸相应的位置上规范作答，在本试题卷上的作答一律无效．
5．本次考试不允许使用计算器，设有近似计算要求的试题，结果都不能用近似数表示．
6．本试题卷中“连接”与“连接”、“正方体”与“立方体”同义．
一、选择题（本题共10小题，每小题3分，共30分．每小题列出的四个选项中只有一个是符合题目要求的，不选、多选、错选均不得分）

1. 如图，数轴上点表示的数可能是（     ）
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A. 	B. 	C. 	D. 

2. 角度化成度、分、秒的形式为（     ）




A. 	B. 	C. 	D. 

3. 计算的结果是（     ）




A. 	B. 	C. 	D. 
4. 科学实验课上，老师准备了除酸碱性外其他都相同的3瓶溶液，弱酸性溶液、弱碱性溶液和中性溶液各1瓶．若从中随机选取1瓶溶液让学生检测，则选到弱酸性溶液的概率是（     ）




A. 	B. 	C. 	D. 
5. 2026年“吴越杯”浙江省城市足球联赛开赛，规定胜一场积3分，平一场积1分，负一场积0分．某队在10场比赛中负了2场，共积20分，求该队的胜场数．设该队胜了x场，则x满足的方程是（     ）


A. 	B. 


C. 	D. 
6. 下列命题为假命题的是（     ）

A. 四边形内角和等于
B. 平行四边形对角线互相平分
C. 有一组邻边相等的矩形是正方形
D. 四个角相等的四边形是菱形


7. 关于的一元二次方程的实数根的情况是（     ）
A. 有两个不相等的实数根	B. 有两个相等的实数根
C. 没有实数根	D. 无法确定
8. 我国很多古建筑，如图1所示的六角亭运用了简单的几何图形，如圆和正多边形．如图2，已知圆的内接正六边形的边长为2，则图中阴影部分的面积为（     ）
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A. 	B. 	C. 	D. 











9. 已知三个顶点的坐标分别为，，．将平移，使点的对应点恰好与点关于原点成中心对称，则平移后点的对应点的坐标是（     ）
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A. 	B. 	C. 	D. 







10. 【科学知识】①同一物体漂浮在不同的液体中，它在液面以下的体积与液体密度成反比例关系．②两种液体混合后密度满足：（其中，为两种液体的密度，，为两种液体的体积，为方便计算，假定）．





【问题解决】图1中的液体由的水与的溶液甲混合而成，为测算溶液甲的密度，小明将一正方体木块置于图1液体中，测得漂浮的正方体木块浸入液体的深度为；小明又将该木块置于图2的水中，测得漂浮的正方体木块浸入水的深度为．已知水的密度为，则溶液甲的密度为（     ）．
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A. 	B. 	C. 	D. 
二、选择题（本题共6小题，每小题3分，共18分）

11. 一元一次不等式的解集是___________．

12. 分式方程的解是___________．






13. 如图，一辆高为0.54米的智能摇杆车驶入夹角为的裂缝进行采样，则智能车无法采样的距离为___________．（注：，，）
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]
14. 锦凌中学准备优化师生的配餐菜品，现在对A、B、C三个套餐进行评估，各项得分如下表：（单位：分）
	套餐
	营养均衡度
	口味接受度
	价格合理度

	A
	8
	9
	8

	B
	9
	8
	8

	C
	7
	9
	9





若规定营养均衡度、口味接受度、价格合理度在总分中所占的比例分别为、、，则三项得分的加权平均数最高的是___________．（填“A”“B”或“C”）








15. 老师布置了一个任务：对于非零实数，，满足，探讨的值．小光解得，但同桌认为小光的推理有问题．请你写出一组非零实数，，使原等式成立，但．如：___________．















16. 如图，，，、分别是、的中点，、分别为、上任意点，当关于对称的线段垂直时，___________．
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]
三、简答题（本题共8小题，共72分）

17. 计算：．

18. 解方程组：．





19. 如图所示，是墙面与一个显示屏的侧视图，墙面与地面垂直，用两根等长的支架和连接墙面与显示屏，测得．
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（1）证明：；









（2）若锦凌同学坐在显示屏前面，支架，，，锦凌同学的眼睛与显示屏底部等高，眼睛到墙面的距离，锦凌同学的视野被显示屏遮挡，出现了一个盲区．求的长度．








20. 现在是信息时代，人们对云存储空间的需求日益增加．某云存储间实行阶梯收费，若云存储数据量在及以下，则每月收费单价为元，超出的部分，每月收费单价为元，每月云存储费用（元）与云存储数据量的函数图象如图所示．
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（1）求，的值；

（2）若锦凌公司当月支付云存储费用元，求该公司当月云存储数据量为多少．
21. 【问题背景】




锦凌和同学们想利用图1中圆心角为的扇形，尺规作图分别画出含有角和角的直角三角形，且两个直角三角形斜边上的高等于扇形的半径．
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【尺规作图】

如图2是小锦利用尺规作斜边上的高等于扇形的半径且含角的直角三角形的作图痕迹，作图步骤如下：



①作的角平分线，交弧于点．







②过点作的垂线，分别交射线，于点，，连接．

则为直角三角形．

（1）任务一：证明：．


【实践探究】受到小锦的启发，同学们继续探究扇形，用尺规作斜边上的高等于扇形的半径且含角的直角三角形，得出多种作图方法，如图3、图4是其中两种作图方法的部分作图痕迹和步骤．
	作图方法1：
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以点为圆心，长为半径画弧，交弧于点…
	作图方法2：
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作的垂直平分线，交弧于点…



（2）任务二：请从上述两种作图方法中任选一种，利用尺规作图完成后续的作图步骤．（保留作图痕迹，不要求写出作图方法）
22. 为了调查共同富裕示范区情况，某数学实践小组对甲、乙两个社区进行了调查，采用了抽样调查的方法，甲、乙两个社区均随机抽取10户家庭，收集2025年居民人均可支配收入，并对数据进行整理，制成如下统计表：
	社区
	平均数（万元）
	中位数（万元）
	众数（万元）
	
方差（万元）

	甲
	7
	

	

	


	乙
	7
	

	

	






由于统计过程中的操作失误，使最终的数据遗失了2个，分别记为和，不妨设．
不完整的数据如下：（单位：万元）

甲：

乙：
请根据以上信息，解答下列问题：

（1）若甲社区有100户家庭，请估计甲社区有多少户家庭2025年居民人均可支配收入超过万元；


（2）求和的值；
（3）你认为哪个社区在共同富裕方面取得的成效更显著？请说明理由．
23. 我国新能源汽车产销量连续多年位居全球第一．某公司测试一款新型电动汽车的续航能力，在匀速行驶等理想状态下，收集到的数据如下：
	

行驶速度（）
	50
	60
	70
	80
	90

	

基础能耗（）
	12.35
	11.75
	11.55
	11.75
	12.35



该款电动汽车的电池容量为，考虑到各种因素，实际能耗是基础能耗的1.2倍

实际续航里程．
（1）根据上述表格中的数据，在答题纸的坐标系中画出相应的点，
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（2）请你根据（1）中点在坐标系中的分布特征，从一次函数、反比例函数、二次函数中，选出最符合基础能耗与行驶速度之间关系的函数，并求出该函数表达式；




（3）当该款电动汽车匀速行驶时的速度在和之间（含和）时，求其实际续航里程的最小值．



















24. 如图1，内接于，是直径上的一点，满足，连接并延长交于点，连接，点在弦上，且．过点作，交于点，交于点．设．
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（1）用含的代数式表示和的大小；


（2）如图1，若，求证：；





（3）如图3，若的半径为1，点在上，且，求的长．
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